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ZBIOR WYMAGAN, KTORE SA NIEZBEDNE DO OKRESLENIA STANDARDU I JAKOSCI
WYKONANIA ROBOT, W ZAKRESIE SPOSOBU WYKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH,
WEASCIWOSCI WYROBOW BUDOWLANYCH ORAZ OCENY PRAWIDEOWOSCI WYKONANIA
POSZCZEGOLNYCH ROBOT

1. Wstep

1.1. Nazwa zamowienia

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru rob6t (ST) sa wymagania ogdlne
dotyczace wykonania i odbioru robot w zakresie wykonania instalacji elektrycznych dla inwestycji pn.:
,,POPRAWA EFEKTYWNOSCI ENERGETYCZNEJ BUDYNKU SZKOLY PODSTAWOWEJ W
RUDZIE LANCUCKIEJ” zlokalizowany na dz. nr ewid. 533/6 w Rudzie Lancuckie;j.

1.2. Przedmiot i zakres stosowania specyfikacji

Specyfikacja techniczna stanowi obowigzujaca podstawe stosowang jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt wymienionych w pkt. 1.3 (Kod CPV 45310000-3).
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogodlne, wspolne dla wszystkich robot
instalacyjno-montazowych.

1.3. Zakres robdt objetych ST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynno$ci umozliwiajace i majace na celu
wykonanie instalacji elektrycznych w budynku.

Zakres robdt obejmuje wykonanie:

— modernizacji istniejacej rozdzielnicy glownej budynku;

instalacji fotowoltaicznej
tras kablowych;

systemu zarzadzania budynkiem
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1.4. Prace towarzyszgce i roboty tymczasowe

Zamawiajacy w terminie okre§lonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren budowy wraz
ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, dziennik budowy oraz
dokumentacj¢ projektowa i ST.

1.4.1.Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki i dokumenty, zgodne z wykazem podanym w
szczegotowych warunkach umowy, uwzgledniajacym podziat na dokumentacje projektowa:

— Zamawiajacego,

—  Wykonawcy.

1.5. Zgodnos$¢ robot z dokumentacja projektowa i ST

— Dokumentacja projektowa, ST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Inwestora
Wykonawcy stanowig cze$¢ umowy, a wymagania wyszczegdlnione w choc¢by jednym z nich sa
obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dokumentacji.

— W przypadku rozbiezno$ci w ustaleniach poszczegolnych dokumentow obowiazuje kolejnosé ich
wazno$ci wymieniona w ,,0Ogolnych warunkach umowy”.

— Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ btedow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych,
a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inwestora, ktéry dokona odpowiednich zmian
i poprawek.

— W przypadku rozbiezno$ci opis wymiaréw wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow.

— Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy beda zgodne z dokumentacja projektowa lub
ST.

— Dane okreslone w dokumentacji projektowej lub w ST beda uwazane za wartosci docelowe, od
ktorych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji.

— Cechy materiatow 1 elementow budowli musza by¢ jednorodne i wykazywa¢ zgodnosé
z okre$lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu
tolerancji.

— W przypadku, gdy materialy lub roboty nie beda w pelni zgodne z dokumentacjg projektowg lub ST
i wplynie to na niezadowalajaca jakos¢ elementu budowli, to takie materialy zostang zastapione
innymi, a roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.6. Informacje o organizacji budowy

Organizacja pracy na placu budowy powinna by¢ zgodna z postanowieniami aktualnych zarzadzen
wlasciwych jednostek w sprawie ogdlnych warunkéw uméw o prace projektowe w budownictwie oraz
o realizacje inwestycji budowlanych.

Inwestor przekaze Wykonawcy teren budowy na zasadach i w terminie okreslonym w umowie
o wykonanie robot, wskaze oznaczone na planie sytuacyjnym instalacje i urzadzenia podziemne
1 naziemne a takze dostegp do energii elektrycznej, wody i sposob odprowadzenia $ciekow.

Wykonawca robot ma zapewnic:

— ogrodzenie placu budowy,

— odpowiednie pomieszczenia socjalno-administracyjne i wyodrgbnione miejsca magazynowania
materiatow,

— odpowiednie dojazdy na plac budowy,

— zasilanie placu budowy w energig elektryczng w potrzebnych ilo$ciach i parametrach.
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Place 1 magazyny zamkni¢te do skladowania materiatow, urzadzen 1 maszyn (sprzgtu
zmechanizowanego) stosowanych do robdt elektrycznych powinny by¢é wyznaczone na terenie

odwodnionym, wyré6wnanym, o nawierzchni dostosowanej do przeznaczenia i usytuowane w sposob
utatwiajacy roztadunek, zatadunek i ewentualnie montaz wymienionych przedmiotow.

Drogi na placu budowy powinny by¢ odpowiednio dostosowane do $rodkéw transportowych,
przewidywanej masy przewozonych materiatow lub przedmiotow oraz urzadzen dostarczanych na plac
budowy i do ich objeto$ci. Szeroko$¢ i potozenie drog powinny odpowiada¢ wymaganiom
zapewniajagcym mozliwo$¢ dostarczenia, bez wzgledu na warunki atmosferyczne, materialow i innych
przedmiotow bez ich uszkodzenia, do odpowiednich stanowisk pracy na budowie

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie 1 przyjmuje sie, ze jest wlaczony w
ceng umowna.

1.6.1. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowiazek zna¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace
ochrony $rodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykanczania robot Wykonawca ma obowigzek:

— podejmowa¢ wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisOw i norm
dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokot terenu budowy,

— unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla os6b lub whasnosci spotecznej i innych, a wynikajacych ze
skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w nastgpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac si¢ do tych wymagan ma mie¢ szczegdlny wzglad na lokalizacje baz, sktadowisk, srodki
ostrozno$ci 1 zabezpieczenia przed zanieczyszczeniem powietrza pylami i gazami i mozliwoscia
powstania pozaru.

1.6.2. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwaly sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia. Jezeli
Wykonawca uzyt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie
spowodowalo jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.6.3. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong obcych instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne,
(np. rurociagi, kable itp.), oraz zawiadomi i uzyska odpowiednie zgody wiascicieli tych sieci i urzadzen.
Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji
iurzadzen w czasie trwania budowy, zgodnie z otrzymanymi od Zamawiajgcego uzgodnieniami,
zataczonymi do dokumentacji projektowe;.

1.6.4. Bezpieczenstwo i higiena pracy

W czasie realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepiséw dotyczacych bezpieczenstwa i
higieny pracy. W szczegdlnosci Wykonawca ma obowiazek zadbac, aby personel nie wykonywat pracy
w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spelniajacych odpowiednich
wymagan sanitarnych. Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywac¢ wszelkie urzadzenia zabezpieczajace,
socjalne oraz sprzgt i odpowiednig odziez dla ochrony Zycia i zdrowia 0so6b zatrudnionych na budowie
oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego. Kierownik budowy jest zobowigzany do
sporzadzenia planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia ,plan BIOZ”, na podstawie ,,informacji
dotyczacej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia” sporzadzonej w dokumentacji projektowej. Uznaje sig,
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ze wszelkie koszty zwigzane z wypeklieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrgbne;j
zaplacie 1 s3 uwzglednione w cenie umowne;.

1.6.5.0chrona przeciwpozarowa

Wykonawca ma przestrzega¢ przepisy ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca ma utrzymywac
sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na terenie budowy,
w maszynach i pojazdach. Wykonawca begdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane
pozarem wywotanym wskutek realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.6.6. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robot i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do
robot od daty rozpoczecia do daty zakonczenia robot (do wydania potwierdzenia zakonczenia przez
Inwestora). Wykonawca bedzie utrzymywacé roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie
powinno by¢ prowadzone w taki sposdb, aby zadanie inwestycyjne lub jego elementy byly w
zadowalajacym stanie przez caly czas trwania robot, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inwestora powinien

rozpocza¢ roboty utrzymaniowe, nie pézniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.6.7.Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne i miejscowe oraz
inne przepisy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposdb zwigzane z robotami i bgdzie w pelni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepiséw i wytycznych podczas prowadzenia robot.

1.7. OKreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sa zgodne z okresleniami ujetymi w odpowiednich normach
i przepisach, ktorych zestawienie podano w p-kcie 10 niniejszego opracowania. Uzyte w ST
wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastgpujaco:

1.7.1.Dziennik budowy

Dziennik, wydany zgodnie z obowigzujacymi przepisami, stanowigcy urzedowy dokument przebiegu
robot budowlanych oraz zdarzen i okolicznosci zachodzacych w toku wykonywania robot.
1.7.2.Kierownik budowy

Osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do wystgpowania w jego
imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.7.3.Projektant

Uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji projektowe;.

1.7.4.Rejestr obmiarow

Akceptowany przez Inwestora zeszyt z ponumerowanymi stronami, shuzacy do wpisywania przez
Wykonawce obmiaru dokonywanych robot w formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych
zatgcznikow. Wpisy w rejestrze obmiarow podlegajg potwierdzeniu przez Inwestora.

1.7.5. Materialy

Wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robdt, zgodne =z dokumentacja projektowa
i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inwestora.
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1.7.6. Odpowiednia (bliska) zgodnos¢

Zgodnos¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi tolerancjami, a jesli przedziat tolerancji nie zostat
okreslony — z przecigtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robot

budowlanych.

1.7.7.Polecenie Inwestora

Wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inwestora, w formie pisemnej, dotyczace sposobu
realizacji robot lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.7.8.Przedmiar robot

Wykaz przewidzianych do wykonania robot podstawowych w kolejnosci technologicznej ich
wykonania z wyliczeniem i zestawieniem ilo$ci jednostek przedmiarowych robot podstawowych.

1.7.9.Roboty podstawowe

Jest to minimalny zakres prac, ktére po wykonaniu sg mozliwe do odebrania pod wzglgdem ilo$ci
1 wymogo6w jakosciowych oraz uwzgledniaja przyjety stopien scalenia robot.

2.  Wyroby budowlane — przechowywanie i transport
2.1. Zrédla uzyskania materialow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatlow
przeznaczonych do robot Wykonawca przedstawi szczegdtowe informacje dotyczace proponowanego
zrodla wytwarzania lub zamawiania tych materiatéw i odpowiednie §wiadectwa badan laboratoryjnych
lub probki do zatwierdzenia przez Inwestora. Zatwierdzenie partii materialéw z danego zrodla nie
oznacza automatycznie, ze wszelkie materiaty z danego zrodta uzyskaja zatwierdzenie.

2.2. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajagce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy,
badz ztozone w miejscu wskazanym przez Inwestora. Jesli Inspektor Nadzoru zezwoli Wykonawcy na
uzycie tych materialéw do innych robét, niz te dla ktorych zostaty zakupione, to koszt tych materiatlow
zostanie przewartosciowany przez Inwestora.

Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca
wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjeciem i niezaptaceniem.

2.3. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one potrzebne do
robot, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jakos$¢ i wiasciwos$¢ do robot
i byly dostepne do kontroli przez Inwestora.

Miejsca czasowego sktadowania materialow beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z Inspektorem Nadzoru lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez
Wykonawce.

Materiaty, aparaty, urzadzenia elektryczne 1 maszyny elektryczne nalezy przechowywac
w pomieszczeniach zamknigtych przystosowanych do tego celu, suchych, przewietrzanych
1 o$wietlonych.

Rury instalacyjne sztywne z tworzyw sztucznych nalezy przechowywaé¢ w pomieszczeniach
zamknigtych w temperaturze nie nizszej niz —15 st.C i nie wyzszej niz 25 st.c — w wigzkach
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odpowiednio gesto wigzanych z dala od urzadzen grzewczych. Rury instalacyjne karbowane z tworzyw
sztucznych nalezy przechowywacé w sposob jak wyzej lecz w krggach zwijanych zwigzanych sznurkiem

co najmniej w trzech miejscach. Tasmy izolacyjne nalezy przechowywaé w pomieszczeniach suchych i
chtodnych.

Sktadowanie kabli powinno by¢ zgodne z warunkami:

— kable w czasie skladowania powinny si¢ znajdowa¢ na bebnach, dopuszcza si¢ sktadowanie
kroétkich odcinkéw w kregach w sposob uniemozliwiajacy uszkodzenie izolacji,

— bebny z kablami powinny by¢ ustawione na utwardzonym terenie na krawedziach tarcz, a kregi
utozone poziomo,

— konce kabli powinny by¢ zabezpieczone przed wilgocia.

Sprzet ochrony osobistej oraz bhp nalezy przechowywa¢ w pomieszczeniach zamknigtych, suchych
1 odpowiednio ogrzewanych.

Farby plynne, rozpuszczalniki, lakiery i oleje nalezy magazynowa¢ w oddzielnych pomieszczeniach
z zachowaniem odpowiednich przepiséw p/pozarowych i bhp.

2.4. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli dokumentacja projektowa lub ST przewiduja mozliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inwestora o swoim zamiarze co
najmniej 3 tygodnie przed uzyciem materiatu, albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie to wymagane dla
badan prowadzonych przez Inwestora. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pozniej
zmieniany bez zgody Inwestora.

Proponowane produkty jako alternatywy dla zaprojektowanych urzadzen musza posiada¢ nie gorsza
jako$¢, wszystkie wymagane prawem atesty i certyfikaty, nie moga by¢ bardziej energochtonne ani
glosniejsze ani o nizszym wspotczynniku sprawnosci.

3. Sprzeti maszyny

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robot powinien by¢
zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilo$ci w zawartym w
projekcie organizacji robdt, zaakceptowanym przez Inwestora; w przypadku braku ustalen w takich
dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inwestora.

Liczba 1 wydajno$¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robdt, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej lub w ST i wskazaniach Inwestora w terminie przewidzianym
umowa.

Sprzet bedacy wilasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robdt ma by¢é utrzymywany
w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony srodowiska i przepisami
dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie
sprzgtu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzetu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inwestora o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego
akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inwestora, nie moze by¢ pdzniej
zmieniany bez jego zgody.
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Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkow umowy,

zostang przez Inwestora zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4. Srodki transportu

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktoére nie wptyng
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i wlasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba srodkow transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okre$lonymi
w dokumentacji projektowej lub w ST 1 wskazaniach Inwestora, w terminie przewidzianym umow3.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyczace przepisoOw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametrow technicznych.
Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom dopuszczalnych obcigzen na osie moga byé
dopuszczone przez Inwestora, pod warunkiem przywrocenia stanu pierwotnego uzytkowanych
odcinkow drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bgdzie usuwac na biezaco, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

4.1. Transport elementow instalacji elektrycznej

Srodki i urzadzenia transportowe powinny by¢ odpowiednio przystosowane do transportu materiatow,
elementéow, konstrukcji urzadzen itp. niezbednych do wykonywania danego rodzaju robot
elektrycznych. W czasie transportu nalezy zabezpieczy¢ przedmioty w sposob zapobiegajacy ich
przemieszczaniu i uszkodzeniu.

Przemieszczanie w magazynie lub na miejscu montazu ci¢zkich urzadzen, ktore nie majg kot jezdnych,
nalezy wykona¢ za pomocg wozkow lub rolek.

Przy przewozie i transporcie materiatow, elementéw, konstrukcji, urzadzen, maszyn itp. za pomoca
dzwigoéw oraz na pochylniach nalezy przestrzega¢ aktualnych przepisow bezpieczenstwa i higieny
pracy, a przy zaladunku, transporcie i wyladunku rgecznym — aktualnych przepisow dotyczacych
r¢cznego przenoszenia ciezarow.

W czasie transportu, zatadunku i wytadunku oraz sktadowania aparatury elektrycznej i urzadzen
rozdzielczych nalezy przestrzegac¢ zalecen wytworcow, a w szczegdlnosci:

— transportowane urzadzenia zabezpieczy¢ przed nadmiernymi drganiami i wstrzgsami oraz
przesuwaniem si¢ wewnatrz fadowni;

— na czas transportu nalezy z przewozonych urzadzen zdemontowaé, odpowiednio zabezpieczy¢ i
przewozi¢ oddzielnie czute przyrzady pomiarowe, aparatur¢ rejestrujaca, przekazniki do
elektroenergetycznej automatyki zabezpieczeniowej, komory gasikowe oraz inng aparatur¢ mniej
odporng na wstrzasy i drgania,

— aparature i urzadzenia ostroznie zatadowywac i zdejmowacé, nie narazajac ich na uderzenia, ubytki
lub uszkodzenia powtok lakierniczych, oston blaszanych, zamkow itp.,

Zaleca si¢ dostarczanie urzadzen i ich konstrukcji oraz aparatdw na stanowiska montazu bezposrednio

przed montazem, w celu unikniecia dodatkowego transportu wewnetrznego z magazynu budowy. Dotyczy
to szczegodlnie duzych i cigzkich elementow.
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5. Wykonanie robot

5.1. Opis ogolny

Wykonawca przedstawi do akceptacji projekt organizacji i1harmonogram robot uwzgledniajacy
wszystkie warunki, w jakich beda wykonywane roboty instalacyjne.

Wykonaweca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowga oraz za jako$¢ zastosowanych
materiatdw 1 wykonywanych robét, za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowsa, lub wymaganiami ST,
projektu organizacji robot oraz poleceniami Inwestora.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci
wszystkich elementow robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentacji projektowej
lub przekazanymi na piSmie przez Inwestora.

Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu
robot zostana, jesli wymagac tego bedzie Inspektor Nadzoru, poprawione przez Wykonawce na wlasny
koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysoko$ci przez Inwestora nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialno$ci za ich doktadnosc.

Decyzje Inwestora dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementéw robdt beda oparte na
wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej lub w ST, a takze
w normach i wytycznych.

Polecenia Inwestora bedg wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich
otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytulu ponosi
Wykonawca.

5.2. Roboty przygotowawcze

Wykonawca robét elektro-montazowych moze przystapi¢ do montazu aparatury i urzadzen dopiero po
otrzymaniu od Inwestora potwierdzenia, ze roboty budowlane zostaty zakonczone i odebrane zgodnie z
obowigzujacymi ST cz. budowlane;.

Przed przystgpieniem do montazu rozdzielnic nalezy sprawdzi¢ zgodno$¢ robot budowlanych
zrozwigzaniem elektrycznym. W szczegélnosci nalezy zwrdci¢ uwage na wilasciwe wykonanie
kanatow, szachtow, wngk i przepustow.
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5.3. Roboty instalacyjno — montazowe

Montaz urzadzen nalezy wykonaé zgodnie z instrukcja montazu dostarczona wraz z urzadzeniem oraz
wymaganiami podanymi w niniejszym rozdziale. Przed przystgpieniem do montazu urzadzen
przykrecanych na konstrukcjach wsporczych (nosnych) dostarczanych oddzielnie, nalezy konstrukcje te
mocowac¢ do podtoza w sposdb podany w dokumentacji lub wynikajacy z technologii montazu danego
urzadzenia.

W przypadku mocowania konstrukcji za pomoca kotew osadzonych w betonie montaz urzadzen na
takich konstrukcjach mozna wykona¢ po stwardnieniu betonu.

Niezbedne przepusty i kotwy ($ruby) do mocowania oston przewodow, dochodzacych do urzadzen,
zaleca si¢ mocowac przed montazem tych urzadzen. Nie dotyczy to rur mocowanych w ostonach
urzadzen.

Przy prowadzeniu przez przepusty obwoddéw pradu przemiennego wykonanych przewodami

jednozylowymi nalezy:

— W przepustach z materialow ferromagnetycznych prowadzi¢ wszystkie przewody jednego obwodu
(fazowe i neutralny) w jednym przepuscie (rurze);

— w przypadku prowadzenia kazdego przewodu w oddzielnym przepuscie stosowaé rury z materiatu
niemagnetycznego lub elementy dzielone izolowane magnetycznie od siebie.

W przypadku gdy urzadzenie jest dostarczone w zestawach transportowych, nalezy wszystkie zestawy
ustawi¢ na miejscu i potaczy¢ §rubami ich konstrukcje. Nalezy stosowa¢ po dwie podktadki okragle
(pod teb sruby i nakretke). Jezeli otwory do $rub taczacych sg owalne; przed skrgceniem konstrukcji
nalezy poluzowa¢ polaczenia Srubowe mocujace szyny zbiorcze na izolatorach. Urzadzenia przysScienne,
nascienne oraz wnekowe nalezy przykreci¢ do konstrukcji lub kotew zamocowanych w podtozu w
sposob jak wyzej.

Urzadzenia skrzynkowe, dostarczane na miejsce montazu wraz z przykrgcona do nich konstrukcja
no$ng, nalezy wstawi¢ w przygotowane otwory w podtozu i zala¢ betonem. Przed zalaniem otworéw
betonem urzadzenie nalezy unieruchomic¢ w sposob pewny i bezpieczny.

Po ustawieniu urzadzenia nalezy:

— wurzadzeniach ztozonych z zestawow transportowych, potaczy¢ szyny zbiorcze,

— zainstalowal aparaty i przyrzady zdjete na czas transportu i dostarczone w oddzielnych
opakowaniach,

— zatozy¢ wkladki topikowe zgodnie z projektem,

— dokreci¢ w sposob pewny wszystkie Sruby i wkrety w potaczeniach elektrycznych i mechanicznych,

— zalozy¢ ostony zdjete w czasie montazu.

Zakonczenie przewodow nalezy wykona¢ z koncowka kablowag lub zaprasowang tulejkg. Na

przewodach nie stosowa¢ koncowek zaciskanych $rubami.

Kazdy przewod nalezy zaopatrzy¢ na obu koncach w oznaczniki z podaniem symboli projektowych
okreslajacych numer obwodu i symbol tablicy. Urzadzenia dostarczone na migjsce montazu powinny
posiada¢ wewnetrzne potaczenia ochronne. Pozostate potaczenia ochronne nalezy wykonaé¢ w czasie
montazu.

Przewody ochronne powinny by¢ oznaczone kombinacjg barw zoltej i zielone;.



E4E Sp. z o.0.

E4E EERERTS ul. Partyzantow 1A, 35-242 Rzeszow
NIP: 517 039 78 49

ENGINEERING www.e4e.com.pl - sekretariat@ede.com.pl

5.4. Koordynacja prac

Podejscia dla instalacji, ktore planuje si¢ poprowadzi¢ w warstwach posadzki nalezy wykonaé rurg
ostonowa karbowana typu DVK przed ukonczeniem prac zwigzanych z wykonaniem wylewki
betonowe;j.

Mocowania dla podkonstrukcji wsporczych przytwierdzanych do podtoza nalezy przewidzie¢ na etapie
wykonywania posadzki.

5.5. Opis szczegélowy

Wymagania odno$nie rozwigzan szczegdélowych robot budowlano — montazowych ujeto w Opisie
Technicznym i na rysunkach dokumentacji projektu wykonawczego.

5.6. Proby montazowe

Po zakonczeniu rob6t nalezy przeprowadzi¢ proby montazowe obejmujace badania i pomiary. Zakres
prob montazowych nalezy uzgodni¢ z inwestorem i Inspektorem Nadzoru.

Do standardowych badan i pomiaréw naleza:

— pomiary rezystancji izolacji (oddzielnie dla kazdego obwodu — od strony zasilania)

Pomiary nalezy wykona¢ induktorem 1000 V. Rezystancja izolacji mierzona mie¢dzy badana faza
i pozostatymi fazami potgczonymi z przewodem neutralnym nie moze by¢ mniejsza od 0,25 MQ dla
instalacji 230 V i 0,5 MQ dla instalacji 400 V;

— pomiar rezystancji izolacji odbiornikoéw. Rezystancja izolacji nie moze by¢ mniejsza od 1 MQ.

— pomiar kabli zasilajacych,

— pomiar obwodow ochrony przeciwporazeniowej przed dotykiem posrednim.

Po pozytywnym zakonczeniu wszystkich badan i pomiaré6w objetych probami montazowymi nalezy
zalaczy¢ instalacje pod napigcie i sprawdzi¢ czy:

— punkty $wietlne zataczajg si¢ zgodnie z zatozonym programem;

— w gniazdach wtyczkowych przewody sa dotaczone do wtasciwych zaciskow ;

Z wykonanych pomiaréw i prob winny by¢ sporzadzone protokoty.

5.7. Likwidacja placu budowy

Wykonaweca jest zobowigzany do likwidacji placu budowy i pelnego uporzadkowania terenu w zakresie
wykonanych przez siebie robot.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Program zapewnienia jakoS$ci

Do obowiazkow Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inwestora programu
zapewnienia jakosci, w ktorym przedstawi on zamierzony sposob wykonywania robdt, mozliwosci
techniczne, kadrowe 1 organizacyjne gwarantujagce wykonanie robot zgodnie z dokumentacjg
projektowa lub ST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez Inwestora.

Program zapewnienia jako$ci bedzie zawieraé:
Cze$¢ ogolng opisujaca:

— organizacj¢ wykonania rob6t, w tym terminy i sposob prowadzenia robot,
— organizacj¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,
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— Dbhp,
— wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

— wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jakos$¢ i terminowo$¢ wykonania poszczegdlnych elementdéw
robot,

— system (sposob i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jako$cig wykonywanych robot,

— Wwyposazenie w sprzet 1 urzadzenia do pomiaréw i kontroli,

— sposob oraz form¢ gromadzenia wynikdw pomiaréw, zapis pomiarow, a takze wyciaganych
wnioskow, proponowany sposob i forme przekazywania tych informacji Inspektorowi Nadzoru;

Cze$¢ szczegodtowa opisujacy dla kazdego asortymentu robot:

— wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

— rodzaje i ilo§¢ $rodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku i wytadunku
materiatow , konstrukcji itp.,

— sposob zabezpieczenia i ochrony fadunkow przed utratg ich wlasciwo$ci w czasie transportu,

— sposob i1 procedur¢ pomiaréw i badan (rodzaj i czestotliwos$¢, legalizacja urzadzen, itp.)
prowadzonych podczas dostaw materiatow i wykonywania poszczegoélnych elementéw robot,

— sposob postgpowania z materiatami i robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakoS$ci robot

Celem kontroli robdt bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiaggnaé
zatozong jakosc¢ robot.

Wykonaweca jest odpowiedzialny za pelng kontrolg robot i jakos$ci materiatow. Minimalne wymagania
co do zakresu badan i ich czgstotliwos¢ sg okreslone w normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie
zostaty one tam okre$lone, Inspektor Nadzoru ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewnic¢
wykonanie robot zgodnie z umowa.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru §wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzgt
badawczy posiadaja wazna legalizacje¢, zostaty prawidlowo wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom
norm okreslajgcych procedury badan.

6.3. Zakres kontroli

Wykonawca musi przewidzie¢, ze poszczegdlne etapy wykonanych przez niego prac beda na jego koszt
kontrolowane przez odpowiednie stuzby Inwestora.

Z kazdej kontroli sporzadzony bedzie protokot. Ewentualne niezgodnos$ci wykonanych robot beda
usuwane na koszt wykonawcy w terminie wyznaczonym przez Inwestora.

Kontroli podlega¢ beda min. nastepujace urzadzenia (grupy urzadzen) i uktady:
— rozdzielnice prefabrykowane niskiego napigcia,

— wewnetrzne linie zasilajace wlz,

— wylaczniki i roztaczniki niskiego napiecia,

— uklady zasilania obwodéw pomocniczych,

— uktady sygnalizacji i sterowania,

— ochrona przeciwporazeniowa przed dotykiem posrednim.
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6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami normy PN-IEC 60364-6-
61:2000. W przypadku, gdy norma nie obejmuje jakiegokolwiek badania wymaganego w projekcie lub
ST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inwestora.

Przed przystagpieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inwestora o rodzaju, miejscu
i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie
ich wyniki do akceptacji Inwestora.

Nalezy wykona¢ nastgpujace pomiary i badania:

— ciaglos¢ przewodow ochronnych, w tym potaczen wyrownawczych gtownych i dodatkowych,
— pomiar rezystancji izolacji,

— sprawdzenie samoczynnego wylaczenia zasilania,

— sprawdzenie biegunowosci,

— badanie wylacznikoéw réznicowopradowych,

— pomiar rezystancji uziemienia,

— pomiar natezenia o$wietlenia,

— zalgczanie punktéw Swietlnych zgodnie z zatlozonym programem.

Pomiary natezenia oswietlenia podstawowego nalezy wykona¢ zgodnie z norma PN-EN 12464-1
Swiatto i o$wietlenie. O$wietlenie miejsca pracy. Czesé 1: Miejsca pracy we wnetrzach.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac Inspektorowi Nadzoru kopie raportdow z wynikami badan jak
najszybciej, nie pdzniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci. Wyniki
badan (kopie) bedg przekazywane Inspektorowi Nadzoru na formularzach wedtug dostarczonego przez
niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Certyfikaty i deklaracje
Inspektor Nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktére posiadaja:

Certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos$¢ z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wlasciwych przepiséw i
dokumentow technicznych,

Deklaracj¢ zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z Polskg Norma lub aprobata techniczng, w przypadku
wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sa objete certyfikacja okreslona
powyzej i ktore spetniajag wymogi ST.

W przypadku materiatow, dla ktorych ww. dokumenty sa wymagane przez projekt lub ST, kazda partia
dostarczona do robot bedzie posiadac te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe muszg posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby
poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan beda dostarczone przez
Wykonawce Inspektorowi Nadzoru.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spelniaja tych wymagan beda odrzucone.
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6.7. Dokumenty budowy
6.7.1.Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujagcym Zamawiajacego
1 Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego.

Odpowiedzialnos¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowigzujacymi przepisami spoczywa
na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i bgda dotyczy¢ przebiegu robot, stanu
bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, ktora
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda czytelne,
dokonane trwala technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zataczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem
zatacznika i opatrzone data i podpisem Wykonawcy i1 Inwestora.

Do dziennika budowy nalezy wpisywac w szczegdlnosci:

— datg przekazania Wykonawcy terenu budowy,

— datg przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowe;j,

— uzgodnienie przez Inwestora programu zapewnienia jako$ci i harmonogramow robot,

— terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczeg6lnych elementow robot,

— przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,

— uwagi i polecenia Inwestora,

— daty zarzadzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

— zgloszenia i daty odbiorow robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czesciowych i ostatecznych
odbioréw robot,

— Wwyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania robdt podlegajacych ograniczeniom
lub wymaganiom szczegdlnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

—  zgodnos¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowej,

— dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania robot,

— dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

— inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przedtozone

Inspektorowi Nadzoru do ustosunkowania sig.

Decyzje Inwestora wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia
lub zajgciem stanowiska. Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inwestora do ustosunkowania
sie. Projektant nie jest jednak strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy
robot.

6.7.2.Rejestr obmiarow

Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z
elementow robot. Obmiary wykonanych robot przeprowadza si¢ w sposob ciagly w jednostkach
przyjetych w kosztorysie i wpisuje do rejestru obmiarow.
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6.7.3. Pozostale dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza si¢ rowniez nastepujace dokumenty:

— pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,

— protokoly przekazania terenu budowy,

— umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
— protokotly odbioru robdét,

— protokotly z narad i ustalen,

— korespondencje na budowie.

6.7.4.Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane przez Wykonawce w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.
Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie
w formie przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inwestora i
przedstawiane do wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

7. Wymagania dotyczace przedmiaru i obmiaru robot
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robdt bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacja
projektowa i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inwestora o zakresie obmierzanych
robot i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru beda wpisane do rejestru obmiarow.

Jakikolwiek blad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilo$ciach podanych w slepym kosztorysie lub gdzie
indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robét. Btedne dane zostang
poprawione wg instrukcji Inwestora na pi§mie.

Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czgstosciag wymagang do celu miesigcznej ptatnosci
na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce
i Inwestora.

Wszystkie urzadzenia i sprze¢t pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot bedg zaakceptowane
przez Inwestora. Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli
urzadzenia te lub sprzet wymagaja badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiadaé wazne
swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym
okresie trwania robot.

7.2. Zasady okreslania ilosci robdt i materialow

Dhugoscei i odlegto$ci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo
wzdtuz linii osiowe;.
Jesli projekt, ST lub przedmiar robot wiasciwe dla danych robdt nie wymagaja tego inaczej, objetosci

beda wyliczone w m? jako dtugo$¢ pomnozona przez $redni przekroj.

Ilosci, ktore majg by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie
z wymaganiami projektu, przedmiaru rob6t lub ST.
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Jednostkg obmiarowa dla instalacji elektrycznej sg :

— |kpl] — rozdzielnice

— [szt] — urzadzenia,

— [m] —kabli i przewodow.

7.3. Urzadzenia i sprze¢t pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot beda zaakceptowane
przez Inwestora.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostana dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzgt
wymagajg badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne Swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe bgda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w calym
okresie trwania robot.

7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czgsciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow robdt, a takze
w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania. Obmiar robot podlegajacych
zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bgda wykonane w sposob zrozumialy
1 jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupelnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie rejestru obmiardw. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dolaczone
w formie oddzielnego zalacznika do rejestru obmiarow, ktorego wzor zostanie uzgodniony z
Inspektorem Nadzoru.

8. Odbior robot budowlanych
8.1. Proby odbiorcze

W momencie gdy wykonawca uzna, ze prace montazowe zostaly zakonczone i ze wyregulowanie
uruchomione;j instalacji jest zakonczone, to zawiadamia on woéwczas Inwestora, aby ten w odpowiednim
czasie wyznaczyt swoich przedstawicieli, ktorzy beda obecni przy czynnosciach odbiorczych instalacji.

Przedstawiciele Inwestora w obecnosci wykonawcy przeprowadzaja kontrole, sprawdzenia i proby
instalacji i ewentualnie zobowiazuja wykonawce do usunigcia stwierdzonych usterek.

Woéwcezas gdy w.w. sprawdzian, powtérzony w razie potrzeby, jest zadowalajacy, wykonawca
zawiadamia pisemnie Inwestora podajac proponowany termin gotowosci instalacji do odbioru
koncowego.

Wykonawca musi w tym samym czasie przekaza¢ Inwestorowi:

— instrukcje pracy i obstugi urzadzen,

— dokumentacj¢ powykonawczg ( w formie uzgodnionej z Inwestorem),

— szczegblowy raport zawierajacy co najmniej wykaz i charakterystyke zainstalowanych urzadzen
oraz wyniki przeprowadzonych badan i pomiarow,

— atesty i aprobaty techniczne zainstalowanych aparatow , urzadzen , przewodow i kabli.
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Wykonawca dostarczy wszystkie urzadzenia potrzebne do przeprowadzenia prob i przeprowadzi
wszystkie regulacje i zmiany, ktore okazatyby si¢ konieczne dla prawidlowego funkcjonowania obiektu.

8.2. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalen zawartych w umowie, lub w projekcie lub odpowiednich ST, roboty podlegaja
nastgpujacym etapom odbioru:

— odbiorowi robo6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

— odbiorowi czgsciowemu,

— odbiorowi ostatecznemu,

— odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.3. Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jako$ci
wykonywanych robot, ktoére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbior roboét zanikajacych
i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt
1 poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robot.

Odbioru roboét dokonuje Inspektor Nadzoru oraz przedstawiciele wiascicieli tych sieci i urzadzen
podziemnych jakie zostaly w trakcie robot odkryte i zabezpieczone, zgodnie z trescig wlasciwych
uzgodnien.

Gotowos¢ danej czegsci robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy
i jednoczesnym powiadomieniem Inwestora. Odbidr bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pozniej
jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym
fakcie Inwestora.

Jakos¢ i ilo§¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie dokumentow
zawierajacych komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary,
w konfrontacji z dokumentacja projektowa lub ST i uprzednimi ustaleniami.

8.4. Odbior czesSciowy

Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonanych czgsci robot. Odbioru czesciowego
robdt dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robdt. Odbioru robot dokonuje Inspektor
Nadzoru.

8.5. Odbior ostateczny robot

8.5.1.Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu do ich ilosci,
jakosci i wartosci. Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie
stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na
pismie o tym fakcie Inwestora. Odbior ostateczny robodt nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach
umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez Inwestora zakonczenia robot i przyjecia dokumentow,
o ktorych mowa w punkcie 8.5.2.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inwestora i
Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie przedtozonych
dokumentow, wynikow badan i pomiardw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robot z
dokumentacja projektowa lub ST.



E4E Sp. z o.0.

E4E EERERTS ul. Partyzantow 1A, 35-242 Rzeszow
NIP: 517 039 78 49

ENGINEERING www.e4e.com.pl - sekretariat@ede.com.pl

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie
odbioré6w robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot
uzupetniajacych i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robdt uzupetiajacych komisja
przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako§¢ wykonywanych robot w poszczegdlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektowa lub ST z uwzglednieniem
tolerancji i nie ma wickszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo, komisja
dokona potracen, oceniajac pomniejszong wartos¢ wykonywanych robdt w stosunku do wymagan
przyjetych w dokumentach umowy.

8.5.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokot odbioru
ostatecznego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:

— dokumentacj¢ projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata
sporzadzona w trakcie realizacji umowy,

— ustalenia technologiczne,

— dzienniki budowy i rejestry obmiaréw (oryginaty),

— wyniki pomiaréw kontrolnych zgodne z projektem lub ST,

— deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow zgodnie z projektem lub
ST,

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda

gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin

odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupehiajace beda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajacego. Termin wykonania rob6t poprawkowych i robot uzupetniajacych
wyznaczy komisja.

8.6. Odbior pogwarancyjny

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z usunigciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym 1 zaistnialych w okresie gwarancyjnym. Odbior
pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad
opisanych w punkcie 8.5 ,,0dbiodr ostateczny robot”.

9. Sposob rozliczen robot tymczasowych i prac towarzyszacych
9.1. Ustalenia ogolne

Prace elektryczne objete niniejsza ogolng specyfikacjg techniczng objete s rozliczeniem ryczattowym
badzZ ryczattowo iloSciowym w zaleznosci od zakresu wykonywanych prac.

Oferent jest zobowigzany do zasiggnigcia w trakcie opracowywania swojej oferty koniecznych
informacji odnosnie wszelkich dokumentéw bedacych podstawg przetargu. Obowigzkiem oferenta jest
ztozenie oferty ryczattowej uwzgledniajacej wszelkie dostawy i prace konieczne do wykonania
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instalacji w taki sposob, aby speliatly wymagania Inwestora i reprezentowaly wymagany standard.
Oferent jest zobowigzany do uwzglednienia przy opracowywaniu oferty wszelkich informacji zawartych

w dokumentacji iinnych dokumentach przekazanych przez Inwestora. W wypadku jakichkolwiek
niejasnosci nalezy si¢ skontaktowac z projektantem.

Przy rozliczeniach nalezy kazdorazowo kierowac si¢ odpowiednimi ustaleniami zawartymi w umowie
pomiedzy Inwestorem a Wykonawca.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogolne

Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkoéw umowy i wymagan ogdlnych obejmuje wszystkie
warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie wyszczego6lnione w kosztorysie.

10. Dokumenty odniesienia i przepisy zwiazane

— Ustawa z dnia 07.07.1994r. — Prawo Budowlane (tj. Dz.U. Nr 207, poz. 2016, z 2003r. z pdzn. zm.)
i aktami wykonawczymi do tych ustaw,

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny
pracy podczas wykonywania robot budowlanych (Dz.U. Nr 47, poz. 401),

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.2002r. w sprawie dziennika budowy, montazu
i rozbiorki, tablicy informacyjnej oraz ogloszenia zawierajgcego dane dotyczace bezpieczenstwa
pracy i ochrony zdrowia (Dz.U. Nr 108, poz. 953),

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12.04.2002r. w sprawie warunkow technicznych
jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz.U. Nr 75, poz. 690 z pdzn. zm.).

PN-IEC - 60050-195: | Miedzynarodowy slownik terminologiczny elektryki. Uziemienia
2001 i ochrona przeciwporazeniowa

PN-IEC - 60050-441: | Migedzynarodowy stownik terminologiczny elektryki — Czg$¢ 441:
2003 Aparatura rozdzielcza, sterownicza i bezpieczniki

PN-IEC - 60050-442: | Migedzynarodowy stownik terminologiczny elektryki.  Sprzet
2000 elektroinstalacyjny.

PN-IEC - 60050-448: | Migdzynarodowy stownik terminologiczny elektryki -
2001 Elektroenergetyczna automatyka zabezpieczeniowa

PN-IEC - 60050-826: | Miedzynarodowy slownik terminologiczny elektryki. Instalacje
2000/Ap1:2000 elektryczne w obiektach budowlanych.

PN-EN 12665:2003 | Swiatto i o$wietlenie. Podstawowe terminy oraz kryteria okreslania
) wymagan dotyczacych o$wietlenia

PN-EN 12464-1:2004 | Technika $§wietlna. O$wietlenie miejsc pracy. Czes¢ 1: Miejsca pracy
wewnatrz pomieszczen

PN-EN 1838:2005 Zastosowania o$wietlenia. Oswietlenie awaryjne

PN-92/N-01256.02 Znaki bezpieczenstwa. Ewakuacja

N SEP-E-004 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i
budowa
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PN-IEC- 60364 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych
wszystkie arkusze

PN-E-05115:2002 Instalacje elektroenergetyczne pradu przemiennego o napigciu
wyzszym od 1 kV

PN-E-05033:1994 Wytyczne do instalacji elektrycznych. Dobor i montaz wyposazenia
elektrycznego. Oprzewodowanie.

PN-EN Stosowanie polaczen wyrownawczych i uziemiajacych w budynkach z
50310:2006(U) zainstalowanym sprzg¢tem informatycznym.

PN-E-05204:1994 Ochrona przed -elektrycznoscig statyczng. Ochrona obiektow,
instalacji i urzadzen. Wymagania

PN-IEC-61024- Ochrona odgromowa obiektow budowlanych. Zasady og6lne
1:2001/Ap1:2002

PN-IEC-61024-1- Ochrona odgromowa obiektéw budowlanych. Zasady ogdlne. Wybodr
1:2001/Ap1:2002 poziomoéw ochrony dla urzadzen piorunochronnych

PN-IEC-61024-1- Ochrona odgromowa obiektow budowlanych. Zasady ogo6lne.
2:2002 Przewodnik  Badanie, Projektowanie = ,montaz, konserwacja

i sprawdzania urzadzen piorunochronnych.

PN-IEC-61312- Ochrona przed piorunowym impulsem elektromagnetycznym. Zasady
1:2001 ogoblne.

PN-IEC-61312- Ochrona przed piorunowym impulsem elektromagnetycznym. Czg$¢
2:2003 2: Ekranowanie obiektow, potaczenia wewnatrz obiektow i uziemienia

PN-86/E-05003.01 Ochrona odgromowa obiektow budowlanych. Wymagania ogodlne.

PN-86/E-05003.03 Ochrona odgromowa obiektow budowlanych. Ochrona obostrzona.

PN-86/E-05003.04 Ochrona odgromowa obiektoéw budowlanych. Ochrona specjalna.

PN-EN 60529:2003 | Stopnie ochrony zapewnianej przez obudowy (Kod IP)

PN-91/E-05010 Zakresy napigciowe instalacji  elektrycznych w  obiektach
budowlanych
PN-88/E-08501 Urzadzenia elektryczne. Tablice i znaki bezpieczenstwa
Projektant:

mgr inz. Rafal Baj
nr upr. PDK/0231/POOE/13



